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D-00.00.00 

WYMAGANIA OGOLNE 
1. WSTĘP 

 

1.1. Przedmiot SST 

 

Przedmiotem niniejszej szczegółowej specyfikacji technicznej (SST) są wymagania ogólne 

dotyczące wykonania i odbioru robot związanych przebudową oświetlenia ul. Peszteńskiej w Dzielnicy 

Praga Południe w Warszawie. 

 

1.2. Zakres robot objętych SST 

 

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmują wymagania wspólne dla robot objętych 

niej wymienionymi specyfikacjami : 

 

D-07.07.01 Oświetlenie dróg 

 

1.3. Określenia podstawowe 

 

Użyte w SST wymienione poniżej określenia należy rozumieć w każdym przypadku 

następująco: 

 

1.3.1. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunięty od jezdni, przeznaczony 

do ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony. 

 

1.3.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdów oraz ruchu pieszych 

wraz z wszelkimi urządzeniami technicznymi związanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu. 

 

1.3.3. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowiązującymi przepisami, stanowiący 

urzędowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzeń i okoliczności zachodzących w toku 

wykonywania robot. 

 

1.3.4. Jezdnia - część korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdów.  

 

1.3.5. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcę, upoważniona do kierowania 

robotami i do występowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu. 

 

1.3.6. Materiały - wszelkie tworzywa niezbędne do wykonania robot, zgodne z dokumentacją 

projektową i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. 

 

1.3.7. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna będąca autorem dokumentacji projektowej. 

 

1.3.8. Przedsięwzięcie budowlane - kompleksowa realizacja inwestycji budowlanej 

 

1.3.9. Przetargowa dokumentacja projektowa - część dokumentacji projektowej, która wskazuje 

lokalizację, charakterystykę i wymiary obiektu będącego przedmiotem robot. 

 

1.3.10. Zadanie budowlane - część przedsięwzięcia budowlanego, stanowiąca odrębną całość 

konstrukcyjną lub technologiczną, zdolną do samodzielnego spełnienia przewidywanych funkcji 

techniczno-użytkowych. 

 

1.4. Ogólne wymagania dotyczące robot 

 

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakość ich wykonania oraz za ich zgodność z 

dokumentacją projektową, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. 



1.4.1. Przekazanie terenu budowy 

Zamawiający w terminie określonym w dokumentach umowy przekaże Wykonawcy teren 

budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik 

budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST. 

 

1.4.2. Dokumentacja projektowa 

 

Dokumentacja projektowa będzie zawierać rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem 

podanym w szczegółowych warunkach umowy, uwzględniającym podział na dokumentację projektową: 

− Zamawiającego, 

− sporządzoną przez Wykonawcę 

 

1.4.3. Zgodność robot z dokumentacją projektową i SST 

 

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora 

Nadzoru Wykonawcy stanowią część umowy, a wymagania wyszczególnione w choćby jednym z nich 

są obowiązujące dla Wykonawcy tak jakby zawarte były w całej dokumentacji. 

W przypadku rozbieżności w ustaleniach poszczególnych dokumentów obowiązuje kolejność 

ich ważności wymieniona w „Ogólnych warunkach umowy”. Wykonawca nie może wykorzystywać 

błędów lub opuszczeń w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast 

powiadomić Inspektora Nadzoru, który dokona odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku 

rozbieżności opis wymiarów ważniejszy jest od odczytu ze skali rysunków. 

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiały będą zgodne z dokumentacją 

projektową i SST. 

Dane określone w dokumentacji projektowej i w SST będą uważane za wartości docelowe, od 

których dopuszczalne są odchylenia w ramach określonego przedziału tolerancji. Cechy materiałów i 

elementów budowli muszą być jednorodne i wykazywać zgodność z określonymi wymaganiami, a 

rozrzuty tych cech nie mogą przekraczać dopuszczalnego przedziału tolerancji. 

W przypadku, gdy materiały lub roboty nie będą w pełni zgodne z dokumentacją projektową 

lub SST i wpłynie to na niezadowalającą jakość elementu budowli, to takie materiały zostaną zastąpione 

innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy. 

 

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy 

 

Wykonawca jest zobowiązany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w sposób 

określony w D-M-00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktu, aż do zakończenia i odbioru 

ostatecznego robot. 

Przed przystąpieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia 

uzgodniony z odpowiednim zarządem drogi i organem zarządzającym ruchem projekt organizacji ruchu 

i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zależności od potrzeb i postępu robot projekt 

organizacji ruchu powinien być aktualizowany przez Wykonawcę na bieżąco. 

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i będzie obsługiwał wszystkie 

tymczasowe urządzenia zabezpieczające takie jak: zapory, światła ostrzegawcze, sygnały, itp., 

zapewniając w ten sposób bezpieczeństwo pojazdów i pieszych. 

Wykonawca zapewni stałe warunki widoczności w dzień i w nocy tych zapór i znaków, dla 

których jest to nieodzowne ze względów bezpieczeństwa. Wszystkie znaki, zapory i inne urządzenia 

zabezpieczające będą akceptowane przez Inspektora Nadzoru. 

Fakt przystąpienia do robot Wykonawca obwieści publicznie przed ich rozpoczęciem w sposób 

uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilościach określonych przez 

Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych, których treść będzie zatwierdzona przez Inspektora 

Nadzoru. Tablice informacyjne będą utrzymywane przez Wykonawcę w dobrym stanie przez cały okres 

realizacji robot. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrębnej zapłacie i przyjmuje 

się, Że jest włączony w cenę umowną. 

 

1.4.5. Ochrona środowiska w czasie wykonywania robot 



Wykonawca ma obowiązek znać i stosować w czasie prowadzenia robot wszelkie 

przepisy dotyczące ochrony środowiska naturalnego. 

W okresie trwania budowy i wykańczania robot Wykonawca będzie: 

a) utrzymywać teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojącej, 

b) podejmować wszelkie uzasadnione kroki mające na celu stosowanie się do przepisów i norm 

dotyczących ochrony środowiska na terenie i wokół terenu budowy oraz będzie unikać uszkodzeń lub 

uciążliwości dla osób lub własności społecznej i innych, a wynikających ze skażenia, hałasu lub innych 

przyczyn powstałych w następstwie jego sposobu działania. 

 

Stosując się do tych wymagań będzie miał szczególny wzgląd na: 

1) lokalizację baz, warsztatów, magazynów, składowisk, ukopów i dróg dojazdowych, 

2) środki ostrożności i zabezpieczenia przed: 

a) zanieczyszczeniem zbiorników i cieków wodnych pyłami lub substancjami 

toksycznymi, 

b) zanieczyszczeniem powietrza pyłami i gazami, 

c) możliwością powstania pożaru. 

 

1.4.6. Ochrona przeciwpożarowa 

 

Wykonawca będzie przestrzegać przepisy ochrony przeciwpożarowej. Wykonawca będzie 

utrzymywać sprawny sprzęt przeciwpożarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz 

produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i 

pojazdach. Materiały łatwopalne będą składowane w sposób zgodny z odpowiednimi przepisami i 

zabezpieczone przed dostępem osób trzecich. Wykonawca będzie odpowiedzialny za wszelkie straty 

spowodowane pożarem wywołanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy. 

 

1.4.7. Materiały szkodliwe dla otoczenia 

 

Materiały, które w sposób trwały są szkodliwe dla otoczenia, nie będą dopuszczone do użycia. 

Nie dopuszcza się użycia materiałów wywołujących szkodliwe promieniowanie o stężeniu większym 

od dopuszczalnego, określonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiały odpadowe użyte do 

robot będą miały aprobatę techniczną wydaną przez uprawnioną jednostkę, jednoznacznie określającą 

brak szkodliwego oddziaływania tych materiałów na środowisko. 

Materiały, które są szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakończeniu robot ich 

szkodliwość zanika (np. materiały pylaste) mogą być użyte pod warunkiem przestrzegania wymagań 

technologicznych wbudowania. Jeżeli wymagają tego odpowiednie przepisy Zamawiający powinien 

otrzymać zgodę na użycie tych materiałów od właściwych organów administracji państwowej. 

Jeżeli Wykonawca użył materiałów szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich 

użycie spowodowało jakiekolwiek zagrożenie środowiska, to konsekwencje tego poniesie 

Zamawiający. 

 

1.4.8. Ochrona własności publicznej i prywatnej 

 

Wykonawca odpowiada za ochronę instalacji na powierzchni ziemi i za urządzenia podziemne, 

takie jak rurociągi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich władz będących właścicielami tych urządzeń 

potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiającego w ramach planu ich lokalizacji. 

Wykonawca zapewni właściwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i 

urządzeń w czasie trwania budowy. 

Wykonawca zobowiązany jest umieścić w swoim harmonogramie rezerwę czasową dla 

wszelkiego rodzaju robot, które mają być wykonane w zakresie przełożenia instalacji i urządzeń 

podziemnych na terenie budowy i powiadomić Inspektora Nadzoru i władze lokalne o zamiarze 

rozpoczęcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwłocznie 

powiadomi Inspektora Nadzoru i zainteresowane władze oraz będzie z nimi współpracował dostarczając 

wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca będzie odpowiadać za wszelkie 

spowodowane przez jego działania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urządzeń podziemnych 



wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiającego. 

 

1.4.9. Bezpieczeństwo i higiena pracy 

 

Podczas realizacji robot Wykonawca będzie przestrzegać przepisów dotyczących 

bezpieczeństwa i higieny pracy. W szczególności Wykonawca ma obowiązek zadbać, aby personel nie 

wykonywał pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spełniających 

odpowiednich wymagań sanitarnych. 

Wykonawca zapewni i będzie utrzymywał wszelkie urządzenia zabezpieczające, socjalne oraz 

sprzęt i odpowiednią odzież dla ochrony Życia i zdrowia osób zatrudnionych na budowie oraz dla 

zapewnienia bezpieczeństwa publicznego. 

Uznaje się, Że wszelkie koszty związane z wypełnieniem wymagań określonych powyżej nie 

podlegają odrębnej zapłacie i są uwzględnione w cenie umownej. 

 

1.4.10. Ochrona i utrzymanie robot 

 

Wykonawca będzie odpowiedzialny za ochronę robot i za wszelkie materiały i urządzenia 

używane do robot od daty rozpoczęcia do daty zakończenia robot (do wydania potwierdzenia 

zakończenia przez Inspektora Nadzoru). 

Wykonawca będzie utrzymywać roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno 

być prowadzone w taki sposób, aby budowla drogowa lub jej elementy były w zadowalającym stanie 

przez cały czas, do momentu odbioru ostatecznego. Jeśli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba 

utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru powinien rozpocząć roboty utrzymaniowe nie później 

niż w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia. 

 

1.4.11. Stosowanie się do prawa i innych przepisów  

 

Wykonawca zobowiązany jest znać wszystkie przepisy wydane przez władze centralne i 

miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, które są w jakikolwiek sposób związane z robotami i będzie 

w pełni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisów i wytycznych podczas prowadzenia 

robot. 

Wykonawca będzie przestrzegać praw patentowych i będzie w pełni odpowiedzialny za 

wypełnienie wszelkich wymagań prawnych odnośnie wykorzystania opatentowanych urządzeń lub 

metod i w sposób ciągły będzie informować Inspektora Nadzoru o swoich działaniach, przedstawiając 

kopie zezwoleń i inne odnośne dokumenty. 

 

2. MATERIAŁY 

 

2.1. Źródła uzyskania materiałów  

 

W dniu wprowadzenia na budowę Wykonawca przedstawi szczegółowe informacje dotyczące 

proponowanego źródła zamawiania tych materiałów i odpowiednie świadectwa do zatwierdzenia przez 

Inspektora Nadzoru. Zatwierdzenie partii materiałów z danego źródła nie oznacza automatycznie, Że 

wszelkie materiały z danego źródła uzyskają zatwierdzenie. Wykonawca zobowiązany jest do 

prowadzenia badań w celu udokumentowania, Że materiały uzyskane z dopuszczonego źródła w sposób 

ciągły spełniają wymagania SST w czasie postępu robot. 

 

2.2. Przechowywanie i składowanie materiałów 

 

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo składowane materiały, do czasu gdy będą one potrzebne 

do robot, były zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowały swoją jakość i właściwość do robot 

i były dostępne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Miejsca czasowego składowania materiałów będą 

zlokalizowane w obrębie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza 

terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawcę. 

 



3. SPRZĘT 

 

Wykonawca jest zobowiązany do używania jedynie takiego sprzętu, który nie spowoduje 

niekorzystnego wpływu na jakość wykonywanych robot. Sprzęt używany do robot powinien być zgodny 

z ofertą Wykonawcy i powinien odpowiadać pod względem typów i ilości wskazaniom zawartym w 

SST, lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru; w przypadku braku 

ustaleń w takich dokumentach sprzęt powinien być uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora 

Nadzoru. Liczba i wydajność sprzętu będzie gwarantować przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami 

określonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie 

przewidzianym umową. 

Sprzęt będący własnością Wykonawcy lub wynajęty do wykonania robot ma być utrzymywany 

w dobrym stanie i gotowości do pracy. Będzie on zgodny z normami ochrony środowiska i przepisami 

dotyczącymi jego użytkowania. 

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentów potwierdzających 

dopuszczenie sprzętu do użytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. 

 

4. TRANSPORT  

 

Wykonawca jest zobowiązany do stosowania jedynie takich środków transportu, które nie 

wpłyną niekorzystnie na jakość wykonywanych robot i właściwości przewożonych materiałów. Liczba 

środków transportu będzie zapewniać prowadzenie robot zgodnie z zasadami określonymi w 

dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym umową. 

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy będą spełniać wymagania dotyczące przepisów 

ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciążeń na osie i innych parametrów technicznych. 

Środki transportu nie odpowiadające warunkom dopuszczalnych obciążeń na osie mogą być 

dopuszczone przez Inspektora Nadzoru, pod warunkiem przywrócenia stanu pierwotnego 

użytkowanych odcinków dróg na koszt Wykonawcy. 

Wykonawca będzie usuwać na bieżąco, na własny koszt, wszelkie zanieczyszczenia 

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy. 

 

5. WYKONANIE ROBOT  

 

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umową oraz za jakość 

zastosowanych materiałów i wykonywanych robot, za ich zgodność z dokumentacją projektową, 

wymaganiami SST, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora Nadzoru. 

Wykonawca ponosi odpowiedzialność za dokładne wytyczenie w planie i wyznaczenie 

wysokości wszystkich elementów robot zgodnie z wymiarami i rzędnymi określonymi w dokumentacji 

projektowej lub przekazanymi na piśmie przez Inspektora Nadzoru. 

Następstwa jakiegokolwiek błędu spowodowanego przez Wykonawcę w wytyczeniu i 

wyznaczaniu robot zostaną, jeśli wymagać tego będzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez 

Wykonawcę na własny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokości przez 

Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialności za ich dokładność. Decyzje 

Inspektora Nadzoru dotyczące akceptacji lub odrzucenia materiałów i elementów robot będą oparte na 

wymaganiach sformułowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a także w 

normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzględni wyniki badań 

materiałów i robot, rozrzuty normalnie występujące przy produkcji i przy badaniach materiałów, 

doświadczenia z przeszłości, wyniki badań naukowych oraz inne czynniki wpływające na rozważaną 

kwestię. 

Polecenia Inspektora Nadzoru będą wykonywane nie później niż w czasie przez niego 

wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawcę, pod groźbą zatrzymania robot. Skutki finansowe 

z tego tytułu ponosi Wykonawca. 

 

6. KONTROLA JAKOŚCI ROBOT  

 

6.1. Zasady kontroli jakości robot 



Celem kontroli robot będzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiągnąć 

założoną jakość robot. 

Wykonawca jest odpowiedzialny za pełną kontrolę robot i jakości materiałów. 

 

6.2. Certyfikaty i deklaracje 

 

Inspektor Nadzoru może dopuścić do użycia tylko te materiały, które posiadają: 

 

1. certyfikat na znak bezpieczeństwa wykazujący, Że zapewniono zgodność z kryteriami technicznymi 

określonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz właściwych przepisów i 

dokumentów technicznych, 

2. deklarację zgodności lub certyfikat zgodności z: 

− Polską Normą lub 

− aprobatą techniczną, w przypadku wyrobów, dla których nie ustanowiono Polskiej Normy, jeżeli nie 

są objęte certyfikacją określoną w pkt 1 i które spełniają wymogi SST. 

W przypadku materiałów, dla których ww. dokumenty są wymagane przez SST, każda partia 

dostarczona do robot będzie posiadać te dokumenty, określające w sposób jednoznaczny jej cechy. 

Produkty przemysłowe muszą posiadać ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie 

potrzeby poparte wynikami badań wykonanych przez niego. Kopie wyników tych badań będą 

dostarczone przez Wykonawcę Inspektorowi Nadzoru. Jakiekolwiek materiały, które nie spełniają tych 

wymagań będą odrzucone. 

 

6.3. Dokumenty budowy  

 

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiązującym Zamawiającego i 

Wykonawcę w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do końca okresu gwarancyjnego. 

Odpowiedzialność za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiązującymi przepisami spoczywa 

na Wykonawcy. 

Zapisy w dzienniku budowy będą dokonywane na bieżąco i będą dotyczyć przebiegu robot, 

stanu bezpieczeństwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Każdy zapis w 

dzienniku budowy będzie opatrzony datą jego dokonania, podpisem osoby, która dokonała zapisu, z 

podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska służbowego. Zapisy będą czytelne, dokonane trwałą 

techniką, w porządku chronologicznym, bezpośrednio jeden pod drugim, bez przerw. 

Załączone do dziennika budowy protokoły i inne dokumenty będą oznaczone kolejnym 

numerem załącznika i opatrzone datą i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru. 

Do dziennika budowy należy wpisywać w szczególności: 

− datę przekazania Wykonawcy terenu budowy, 

− datę przekazania przez Zamawiającego dokumentacji projektowej, 

− uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jakości i harmonogramów robot, 

− terminy rozpoczęcia i zakończenia poszczególnych elementów robot, 

− przebieg robot, trudności i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach, 

− uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru, 

− daty zarządzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu, 

− zgłoszenia i daty odbiorów robot ulegających zakryciu, częściowych i ostatecznych odbiorów robot, 

− wyjaśnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy, 

− stan pogody i temperaturę powietrza w okresie wykonywania robot podlegających ograniczeniom lub 

wymaganiom szczególnym w związku z warunkami klimatycznymi, 

− dane dotyczące czynności geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie 

wykonywania robot, 

− dane dotyczące sposobu wykonywania zabezpieczenia robot, 

− inne istotne informacje o przebiegu robot. 

Propozycje, uwagi i wyjaśnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy będą przedłożone 

Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania się. Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika 

budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjęcia lub zajęciem stanowiska. Wpis 



projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania się. Projektant nie 

jest jednak stroną umowy i nie ma uprawnień do wydawania poleceń Wykonawcy robot. 

Dokumenty budowy będą przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio 

zabezpieczonym. 

Zaginięcie któregokolwiek z dokumentów budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w 

formie przewidzianej prawem. 

Wszelkie dokumenty budowy będą zawsze dostępne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do 

wglądu na Życzenie Zamawiającego. 

 

7. OBMIAR ROBOT 

 

7.1. Ogólne zasady obmiaru robót 

 

Obmiar robot będzie określać faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacją 

projektową i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po 

pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co 

najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru będą wpisane do rejestru obmiarów. 

Jakikolwiek błąd lub przeoczenie (opuszczenie) w ilościach podanych w ślepym kosztorysie lub gdzie 

indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiązku ukończenia wszystkich robot. Błędne dane 

zostaną poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na piśmie. 

 

7.2. Czas przeprowadzenia obmiaru  

 

Obmiary będą przeprowadzone przed ostatecznym odbiorem robot, a także w przypadku 

występowania dłuższej przerwy w robotach. Obmiar robot podlegających zakryciu przeprowadza się 

przed ich zakryciem. 

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia będą wykonane w sposób 

zrozumiały i jednoznaczny. 

 

8. ODBIOR ROBOT 

 

8.1. Rodzaje odbiorów robot 

 

W zależności od ustaleń odpowiednich SST, roboty podlegają następującym etapom odbioru: 

a) odbiorowi robot ulegających zakryciu, 

b) odbiorowi ostatecznemu, 

c) odbiorowi pogwarancyjnemu. 

 

8.2. Odbiór robot ulegających zakryciu 

 

Odbiór robot ulegających zakryciu polega na finalnej ocenie ilości i jakości wykonywanych 

robot, które w dalszym procesie realizacji ulegną zakryciu. 

Odbiór robot ulegających zakryciu będzie dokonany w czasie umożliwiającym wykonanie 

ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogólnego postępu robot. 

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru. Gotowość danej części robot do odbioru zgłasza 

Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. 

Odbiór będzie przeprowadzony niezwłocznie, nie później jednak niż w ciągu 1 dnia od daty zgłoszenia 

wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Jakość i ilość robot 

ulegających zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentacji projektowej, SST i 

uprzednich ustaleń. 

 

8.3. Odbiór ostateczny robot 

 

Odbiór ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do 

ich ilości, jakości i wartości. 



Całkowite zakończenie robot oraz gotowość do odbioru ostatecznego będzie stwierdzona przez 

Wykonawcę wpisem do dziennika budowy z bezzwłocznym powiadomieniem na piśmie o tym fakcie 

Inspektora Nadzoru. Odbiór ostateczny robot nastąpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, 

licząc od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakończenia robot i przyjęcia dokumentów, o 

których mowa w punkcie 8.4. 

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiającego w obecności 

Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierająca roboty dokona ich oceny jakościowej na 

podstawie przedłożonych dokumentów, wyników badań i pomiarów, ocenie wizualnej oraz zgodności 

wykonania robot z dokumentacją projektową i SST. W toku odbioru ostatecznego robot komisja 

zapozna się z realizacją ustaleń przyjętych w trakcie odbiorów robot ulegających zakryciu, zwłaszcza 

w zakresie wykonania robot uzupełniających i robot poprawkowych. 

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupełniających 

lub robotach wykończeniowych, komisja przerwie swoje czynności i ustali nowy termin odbioru 

ostatecznego. 

 

8.4. Dokumenty do odbioru ostatecznego 

 

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokół odbioru 

ostatecznego robot sporządzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiającego. 

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiązany przygotować następujące dokumenty: 

1.dokumentację projektową podstawową z naniesionymi zmianami oraz dodatkową, jeśli została 

sporządzona w trakcie realizacji umowy, 

2.dziennik budowy 

3.wyniki pomiarów kontrolnych oraz badań , zgodne z SST, 

4.deklaracje zgodności lub certyfikaty zgodności wbudowanych materiałów zgodnie z SST, 

5.rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot oraz protokoły odbioru przekazania tych robot 

właścicielom urządzeń, 

6.geodezyjną inwentaryzację powykonawczą robot i sieci uzbrojenia terenu, 

7.kopię mapy zasadniczej powstałej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej. 

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod względem przygotowania dokumentacyjnego nie 

będą gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcą wyznaczy ponowny 

termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarządzone przez komisję roboty poprawkowe lub 

uzupełniające będą zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiającego. Termin wykonania robot 

poprawkowych i robot uzupełniających wyznaczy komisja. 

 

8.5. Odbiór pogwarancyjny 

 

Odbiór pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot związanych z usunięciem wad 

stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniałych w okresie gwarancyjnym. Odbiór 

pogwarancyjny będzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzględnieniem zasad 

opisanych w punkcie 8.3 „Odbiór ostateczny robot”. 

 

9. PODSTAWA PŁATNOŚCI 

 

9.1. Ustalenia ogólne  

 

Podstawą płatności jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcę za jednostkę 

obmiarową ustaloną dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych 

ryczałtowo podstawą płatności jest wartość (kwota) podana przez Wykonawcę w danej pozycji 

kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczałtowa pozycji kosztorysowej będzie uwzględniać 

wszystkie czynności, wymagania i badania składające się na jej wykonanie, określone dla tej roboty w 

SST i w dokumentacji projektowej. 

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczałtowe robot będą obejmować: 

− robociznę bezpośrednią wraz z towarzyszącymi kosztami, 

− wartość zużytych materiałów wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych 



ubytków i transportu na teren budowy, 

− wartość pracy sprzętu wraz z towarzyszącymi kosztami, 

− koszty pośrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko, 

Do cen jednostkowych nie należy wliczać podatku VAT. 

 

9.2. Warunki umowy i wymagania ogólne D-00.00.00 

 

Koszt dostosowania się do wymagań warunków umowy i wymagań ogólnych zawartych w D-

00.00.00 obejmuje wszystkie warunki określone w ww. dokumentach, a nie wyszczególnione w 

kosztorysie. 

 

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu  

 

Koszt wyprowadzenia organizacji ruchu na czas budowy obejmuje: 

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzoru i odpowiednimi instytucjami projektu 

organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inspektorowi Nadzoru 

i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnień wynikających z postępu robot, 

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oświetlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczeństwa 

ruchu, 

(c) przygotowanie terenu. 

Koszt utrzymania organizacji ruchu na czas budowy obejmuje: 

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunięcie tymczasowych oznakowani pionowych, 

poziomych, barier i świateł, 

(b) utrzymanie płynności ruchu publicznego. 

Koszt likwidacji organizacji ruchu na czas budowy obejmuje: 

(a) usunięcie wbudowanych materiałów i oznakowania, 

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego. 

 

10. PRZEPISY ZWIĄZANE 

 

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414) z późniejszymi zmianami 

2. Zarządzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 

1994 r. w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995 r., poz. 29). 

3. Ustawa o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z późniejszymi zmianami). 

 

D-07.07.01 

OŚWIETLENIE ULICZNE 
1. WSTĘP 

 

1.1. Przedmiot SST 

 

Przedmiotem niniejszej szczegółowej specyfikacji technicznej (SST) są wymagania dotyczące 

wykonania i odbioru przebudowy oświetlenia ul. Peszteńskiej w Dzielnicy Praga Południe w 

Warszawie. 

 

1.2. Zakres stosowania SST 

 

Szczegółowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy 

zlecaniu i realizacji robot. 

 

1.3. Zakres robot objętych SST 

 

Specyfikacja obejmuje następujące prace montażowe: 

- ułożenie kabla oświetleniowego 

- montaż słupów oświetleniowych linii napowietrznej 



- montaż linii oświetleniowych napowietrznych 

- montaż wysięgników wraz z oprawami oświetleniowymi 

- montaż słupa oświetleniowego linii kablowej 

- demontaże instalacji oświetleniowej 

 

1.4. Określenia podstawowe 

 

1.4.1. Słup linii napowietrznej - konstrukcja wsporcza osadzona bezpośrednio w gruncie, służąca do 

zamocowania oprawy oświetleniowej bądź linii napowietrznych na wysokości nie większej niż 14 m. 

1.4.2. Wysięgnik - element rurowy łączący słup oświetleniowy z oprawą. 

1.4.3. Oprawa oświetleniowa - urządzenie służące do rozdziału, filtracji i przekształcania strumienia 

świetlnego wysyłanego przez źródło światła, zawierające wszystkie niezbędne detale do 

przymocowania i połączenia z instalacją elektryczną. 

1.4.4. Kabel - przewód wielosiłowy izolowany, przystosowany do przewodzenia prądu elektrycznego, 

mogący pracować pod i nad ziemią. 

1.4.5. Przewód kabelkowy – przewód wielosiłowy izolowany, przystosowany do przewodzenia prądu 

elektrycznego pracujący w słupie i w wysięgniku. 

1.4.6. Dodatkowa ochrona przeciwporażeniowa - ochrona części przewodzących dostępnych w 

wypadku pojawienia się na nich napięcia w warunkach zakłóceniowych. 

1.4.7. Linia AL i AsXSn – przewód aluminiowy jednożyłowy (AL) bez izolacji lub wielosiłowy 

(AsXSn) izolowany przystosowany do przewodzenia prądu elektrycznego nad ziemią, montowany na 

konstrukcjach wsporczych oraz słupach linii napowietrznej. 

1.4.8. Szafa oświetleniowa – urządzenie rozdzielczo – sterownicze służące do zasilania i sterowania 

obwodami oświetlenia ulicznego 

1.4.9. Osprzęt linii napowietrznej - zbiór elementów przeznaczonych do łączenia, rozgałęziania lub 

zakończenia linii napowietrznych. 

1.4.10. Rura osłonowa – osłona dla kabla lub przewodu w miejscu zbliżenia z innymi urządzeniami 

infrastruktury podziemnej lub pod wjazdami. 

1.4.11. Pozostałe określenia podstawowe są zgodne z obowiązującymi odpowiednimi polskimi normami 

i definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 „Wymagania ogólne” 

 

1.5. Ogólne wymagania dotyczące robot 

 

Ogólne wymagania dotyczące robot podano w OST D-M-00.00.00 „Wymagania ogólne” 

 

2. MATERIAŁY 

 

2.1. Ogólne wymagania dotyczące materiałów 

 

Ogólne wymagania dotyczące materiałów, ich pozyskiwania i składowania, podano w OST D-

M-00.00.00 „Wymagania ogólne”. 

 

2.2. Materiały stosowane przy układaniu kabli oraz montażu linii napowietrznych 

 

2.2.1. Piasek 

 

Piasek stosowany przy układaniu kabli powinien być co najmniej gatunku „3”, 

odpowiadającego wymaganiom BN-87/6774-04 

 

2.2.2. Folia 

 

Folia służąca do osłony kabla przed uszkodzeniami mechanicznymi, powinna być folią 

kalandrowaną z uplastycznionego PCW o grubości od 0,4 do 0,6 mm, gatunku I, odpowiadającą 

wymaganiom BN-68/6353-03 

 



2.2.3. Rura osłonowa 

 

Rura osłonowa służy do osłony kabla przed uszkodzeniami mechanicznymi, powinna być 

wykonana z tworzyw winidurowych lub termoutwardzalnych gwarantujących odpowiednie własności 

wytrzymałościowe przy określonych warunkach pracy. Jej średnica nie powinna być mniejsza od 

średnicy kabla. 

 

2.2.4. Haki wieszakowe 

 

Element wsporczy służący do zawieszenia linii napowietrznej przytwierdzony lub przykręcany 

do konstrukcji słupów napowietrznych. Należy stosować haki o dobranym rozmiarze i sile przenoszenia 

obciążeń do obostrzeń linii napowietrznej. 

 

2.2.5. Uchwyty mocujące 

 

Uchwyty mocujące służą do mocowania linii napowietrznej do haków wieszakowych. 

Umożliwiają odpowiedni naciąg oraz podtrzymują przewody linii napowietrznych zapewniając 

odpowiednie ich zawieszenie do określonych obostrzeń. Należy stosować uchwyty o dobranych 

parametrach obciążeniowych obciążeniowych w stosunku do przekroju linii i długości przęseł 

 

2.3. Elementy gotowe 

 

2.3.1. Rury osłonowe 

 

Rury kablowe powinny być wykonane z materiałów niepalnych, z tworzyw sztucznych lub stali, 

wytrzymałych mechanicznie, chemicznie i odpornych na działanie łuku elektrycznego. Rury używane 

do osłon kablowych powinny być dostatecznie wytrzymałe na działające na nie obciążenia. Zaleca się 

stosowanie na rury AROT z polichlorku winylu (PCW) o średnicy wewnętrznej nie mniejszej niż 90 

mm. Rury powinny odpowiadać wymaganiom normy PN-80/C-89205 

Rury osłonowe należy przechowywać na utwardzonym placu, w nienasłonecznionych 

miejscach zabezpieczonych przed ich uszkodzeniem. 

 

2.3.2. Kable 

 

Kable używane do oświetlenia dróg powinny spełniać wymagania PN-93/E-90401 [17]. Zaleca 

się stosowanie kabli o napięciu znamionowym 0,6/1 kV, cztero- lub pięciożyłowych o Żyłach 

miedzianych lub aluminiowych w izolacji polwinitowej. Przekrój 

Żył powinien być dobrany w zależności od dopuszczalnego spadku napięcia, dopuszczalnej 

temperatury nagrzania kabla przez prądy robocze i zwarciowe oraz skuteczności ochrony 

przeciwporażeniowej w przypadku zerowania ochronnego. Zaleca się stosowania kabli o przekroju 35 

mm2. 

Bębny z kablami należy przechowywać w miejscach pokrytych dachem, zabezpieczonych przed 

opadami atmosferycznymi i bezpośrednim działaniem promieni słonecznych. 

 

2.3.3 Źródła światła i oprawy 

 

Jeżeli dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczej, to należy dla oświetlenia drogowego 

stosować źródła światła i oprawy spełniające wymagania PN-83/E-06305 [15]. Ze względu na wysoką 

skuteczność świetlną, trwałość i stałość strumienia świetlnego w czasie oraz oddawanie barw, zaleca się 

stosowanie wysokoprężnych lamp sodowych. Oprawy powinny charakteryzować się szerokim 

ograniczonym rozsyłem światła. Ze względów eksploatacyjnych stosować należy oprawy o konstrukcji 

zamkniętej, stopniu zabezpieczenia przed wpływami zewnętrznymi komory lampowej IP 66 i klasą 

ochronności I lub II. Elementy oprawy, takie jak układ optyczny i korpus, powinny być wykonane z 

materiałów nierdzewnych. 



Oprawy powinny być przechowywane w pomieszczeniach o temperaturze nie niższej niż -5oC 

i wilgotności względnej powietrza nie przekraczającej 80% i w opakowaniach zgodnych z PN-86/O-

79100 

 

2.3.4. Przewód kabelkowy 

 

Przewód używany do zasilenia opraw oświetleniowych, składa się z Żyły, izolacji Żyły i 

powłoki ochronnej. Żyły powinny być wykonane z miedzi o przekroju 2,5 mm2, izolacja przewodu oraz 

powłoki ochronne powinny być z tworzywa sztucznego. Należy stosować przewód YDY 3 x 2,5 mm2 

na napięcie znamionowe 750. Miejsce składowania przewodów powinno być suche oraz chronione 

przed opadami atmosferycznymi i promieniami słonecznymi. Należy uniknąć przechowywania 

przewodów o izolacji z tworzyw sztucznych w temperaturze niższej niż -50C. 

 

2.3.5. Słupy linii napowietrznej 

 

Słupy linii napowietrznej powinny być wykonane zgodnie z dokumentacją projektową dla 

konkretnego obiektu. Słupy powinny przenieść obciążenia wynikające z zawieszenia opraw i 

wysięgników oraz parcia wiatru dla II i III strefy wiatrowej, zgodnie z PN-75/E-05100 

Każdy słup powinien posiadać w swej górnej części odpowiedniej średnicy rurę stalową dla 

zamocowania wysięgnika rurowego i osłony stożkowej. Słupy linii napowietrznej winny być wykonane 

ze zbrojonego betonu. 

Składowanie słupów linii napowietrznej na placu budowy, powinno być na wyrównanym 

podłożu w pozycji poziomej, z zastosowaniem przekładek z drewna miękkiego. 

 

2.3.6. Wysięgniki 

 

Wysięgniki powinny być wykonane zgodnie z dokumentacją projektową. Wysięgniki 

wykonywać ze stali cynkowo ogniowej. Grubość ścianki rury nie powinna przekraczać 8 mm. 

Ramię wysięgnika powinno być nachylone pod kątem 5 stopni od poziomu, a ich wysięg 

powinien wynosić 1 m. Wysięgniki powinny być dostosowane do opraw i słupów linii napowietrznej 

używanych do oświetlenia dróg. 

Składowanie wysięgników na placu budowy powinno być w miejscu suchym i zabezpieczonym 

przed ich uszkodzeniem. 

 

2.3.8. Przewody linii napowietrznej 

 

Przewody linii napowietrznych powinny być wykonane z aluminium w izolacji poliwinylowej. 

Przekrój Żył powinien być dobrany w zależności od dopuszczalnego spadku napięcia, dopuszczalnej 

temperatury nagrzania przewodu przez prądy robocze i zwarciowe. 

Bębny z przewodami linii napowietrznej należy przechowywać w miejscach pokrytych dachem, 

zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi i bezpośrednim działaniem 

promieni słonecznych. 

 

3. SPRZĘT 

 

3.1. Ogólne wymagania dotyczące sprzętu 

 

Ogólne wymagania dotyczące sprzętu podano w OST D-M-00.00.00 „Wymagania 

ogólne” pkt 3. 

 

3.2. Sprzęt do wykonania oświetlenia drogowego 

 

Wykonawca przystępujący do wykonania oświetlenia drogowego winien wykazać się 

możliwością korzystania z następujących maszyn i sprzętu gwarantujących właściwą jakość robot: 

− Żurawia samochodowego, 



− samochodu specjalnego linowego z platformą i balkonem, 

− spawarki transformatorowej do 500 A, 

− zagęszczarki wibracyjnej spalinowej 70 m3/h, 

 

4. TRANSPORT 

 

4.1. Ogólne wymagania dotyczące transportu 

 

Ogólne wymagania dotyczące transportu podano w OST D-M-00.00.00 „Wymagania ogólne” 

 

4.2. Transport materiałów i elementów oświetleniowych 

 

Wykonawca przystępujący do wykonania oświetlenia winien wykazać się możliwością 

korzystania z następujących środków transportu: 

− samochodu skrzyniowego, 

− przyczepy dłużycowej, 

− samochodu specjalnego linowego z platformą i balkonem, 

− samochodu dostawczego, 

− przyczepy do przewożenia kabli. 

Na środkach transportu przewożone materiały i elementy powinny być zabezpieczone przed ich 

przemieszczaniem, układane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytwórcę dla 

poszczególnych elementów. 

 

5. WYKONANIE ROBOT 

 

5.1. Ogólne zasady wykonania robot 

 

Ogólne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 „Wymagania ogólne”. 

 

5.2. Wykopy pod kable oraz słupy 

 

Przed przystąpieniem do wykonywania wykopów, Wykonawca ma obowiązek sprawdzenia 

zgodności rzędnych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny warunków gruntowych. 

Metoda wykonywania robot ziemnych powinna być dobrana w zależności od głębokości 

wykopu, ukształtowania terenu oraz rodzaju gruntu. Pod słupy linii napowietrznej zaleca się 

wykonywanie wykopów wąsko przestrzennych ręcznie. Ich obudowa i zabezpieczenie przed 

osypywaniem powinno odpowiadać wymaganiom BN- 83/8836-02 

Wykopy wykonane powinny być bez naruszenia naturalnej struktury dna wykopu i zgodnie z 

PN-68/B-06050 

Wykop rowka pod kabel powinien być zgodny z dokumentacją projektową lub wskazaniami 

Inspektora Nadzoru. Wydobyty grunt powinien być składowany z jednej strony wykopu. Skarpy rowka 

powinny być wykonane w sposób zapewniający ich stateczność. 

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem wodą z opadów atmosferycznych, należy 

powierzchnię terenu wyprofilować ze spadkiem umożliwiającym łatwy odpływ wody poza teren 

przylegający do wykopu. Zasypanie fundamentu, dołu pod urządzenie przyciskowe lub kabla należy 

dokonać gruntem z wykopu, bez zanieczyszczeń (np. darniny, korzeni, odpadków). Zasypanie należy 

wykonać warstwami grubości od 15 do 20 cm i zagęszczać ubijakami ręcznymi lub zagęszczarką 

wibracyjną. Wskaźnik zagęszczenia gruntu powinien wynosić 0,95 według BN-77/8931-12. 

Zagęszczenie należy wykonywać w taki sposób, aby nie spowodować uszkodzeń fundamentu lub kabla. 

Nadmiar gruntu z wykopu, pozostający po zasypaniu fundamentu lub kabla, należy 

rozplantować w pobliżu lub odwieźć na miejsce wskazane w SST lub przez Inspektora Nadzoru. 

 

5.3. Montaż słupów linii napowietrznej 

 



Słupy linii napowietrznej powinny być montowane przy pomocy dźwigu w wykopie ziemnym. 

Przed montażem Żerdzi należy przykręcić do części ziemnych słupów belki ustojowe, a w przypadku 

słupa wirowego należy przykręcać go do części ziemnych słupa płyty ustojowej. Ustawienie słup w 

pionie powinno być wykonane z dokładnością +10 cm. 

Wykop należy zasypywać ziemią bez kamieni ubijając ją warstwami co 20 cm. Stopień 

zagęszczenia gruntu min. 0,95 wg. BN-72/8932-01. Odchyłka osi słupa od pionu nie może być większa 

od 0,001 wysokości słupa. 

 

5.3. Montaż słupów oświetleniowych 

 

Przed przystąpieniem do montażu słupa należy sprawdzić stan powierzchni stykowych 

elementów łączeniowych, oczyszczając je z brudu, lodu itp. oraz stan powłoki antykorozyjnej, którą w 

przypadku uszkodzenia podczas transportu, należy uzupełnić lub w przypadku braku powłoki pokryć 

fundament. 

Słup ustawiać należy przy pomocy dźwigu. Podczas podnoszenia słupa należy zwrócić uwagę, 

aby nie spowodować odkształcenia elementów lub ich zniszczenia. Przed zdjęciem z haka, ustawiany 

słup powinien być zabezpieczony przed upadkiem. 

Nakrętki śrub mocujących słup powinny być dokręcane dwustadiowo i trwale zabezpieczone 

przed odkręceniem. Odchyłka osi słupa od pionu nie może być większa od 0,001 wysokości słupa. 

Słup należy ustawiać tak, aby jego wnęka znajdowała się od strony chodnika, a przy jego braku, 

od strony przeciwnej niż nadjeżdżające pojazdy oraz nie powinna być położona niżej niż 20 cm od 

powierzchni chodnika lub gruntu. Na słup należy nanieś numer indentyfikacyjny. Napis wykonać w 

miejscu widocznym farbą olejną. 

 

5.4. Montaż fundamentów 

 

Montaż fundamentów należy wykonać zgodnie z wytycznymi montażu dla konkretnego 

fundamentu, zamieszczonymi w dokumentacji projektowej. Fundament powinien być ustawiany przy 

pomocy dźwigu, na 10 cm warstwie betonu B 10, spełniającego wymagania PN-88/B-06250. 

Przed jego zasypaniem należy sprawdzić rzędne posadowienia, stan zabezpieczenia 

antykorozyjnego ścianek i poziom górnej powierzchni, do której przytwierdzona jest płyta mocująca. 

Maksymalne odchylenie górnej powierzchni fundamentu od poziomu nie powinno przekroczyć 

1:1500, z dopuszczalną tolerancją rzędnej posadowienia �} 2 cm. Ustawienie fundamentu w planie 

powinno być wykonane z dokładnością �} 10 cm. 

 

5.5. Montaż wysięgników na słupach oświetleniowych 

 

Wysięgniki należy montować na słupach stojących przy pomocy dźwigu i samochodu z 

balkonem. Część pionową wysięgnika należy wsunąć do oporu w rurę znajdującą się w górnej części 

słupa oświetleniowego i po ustawieniu go w pionie należy unieruchomić go śrubami, znajdującymi się 

w nagwintowanych otworach. Zaleca się ustawianie pionu wysięgnika przy obciążeniu go oprawą lub 

ciężarem równym ciężarowi oprawy. 

Wysięgniki powinny być ustawione pod kątem 90 stopni z dokładnością ± 2 stopnie do osi 

jezdni lub stycznej do osi w przypadku, gdy jezdnia jest w łuku. Należy dążyć, aby części ukośne 

wysięgników znajdowały się w jednej płaszczyźnie równoległej do powierzchni oświetlanej jezdni. W 

celu ujednolicenia sposobu montażu wysięgników ozdobnych proponuje się ucięcie istniejących rur na 

wysokość c.a. 15-20 cm, tworząc w ten sposób gniazdo montażowe. W gnieździe należy wywiercić 3 

otwory pod śrubę kontrującą M10, a następnie nagwintować. W gniazdo wsunąć nową rurę do łączenia 

słupa z wysięgnikiem wyposażoną w czop ustalający o średnicy dobranej z odpowiednią tolerancją do 

średnicy wewnętrznej gniazda. Połączenie słupa z rurą wykonać na wysokości montażu przewiązki nr 

2, która je zasłoni. Przed wykonaniem nowych rur i montażem należy przeprowadzić pomiary 

istniejących słupów (średnice, wysokości) tak aby docelowo na całym ciągu projektowane wysięgniki i 

oprawy były na tej samej wysokości. 

 

5.6. Montaż wysięgników na słupach energetycznych 



 

Wysięgniki należy montować na słupach stojących przy pomocy samochodu z balkonem. Część 

pionową wysięgnika należy wsunąć do oporu w konstrukcję wierzchołkową słupa napowietrznego i po 

ustawieniu go w pionie należy unieruchomić go śrubami, znajdującymi się w nagwintowanych 

otworach. 

W przypadku montażu wysięgników do boków słupów należy mocować je za pomocą haków 

śrubowych przewidzianych do słupów Żelbetowych lub obejm wyposażonych w uchwyty dla słupów 

strunobetonowych (wirowych). Zaleca się ustawianie pionu wysięgnika przy obciążeniu go oprawą lub 

ciężarem równym ciężarowi oprawy. 

Wysięgniki powinny być ustawione pod kątem 90 stopni z dokładnością ± 2 stopnie do osi 

jezdni lub stycznej do osi w przypadku, gdy jezdnia jest w łuku. Należy dążyć, aby części ukośne 

wysięgników znajdowały się w jednej płaszczyźnie równoległej do powierzchni oświetlanej jezdni. 

 

5.7. Montaż opraw na słupach oświetleniowych 

 

Montaż opraw na wysięgnikach należy wykonywać przy pomocy samochodu z balkonem. 

Każdą oprawę przed zamontowaniem należy podłączyć do sieci i sprawdzić jej działanie (sprawdzenie 

zaświecenia się lampy). Oprawy należy montować po uprzednim wciągnięciu przewodów zasilających 

do słupów i wysięgników. 

Należy stosować przewody kabelkowe o izolacji z Żyłami miedzianymi o przekroju Żyły nie 

mniejszym niż 2,5 mm2. Ilość przewodów zależna jest od ilości opraw. Od tabliczki bezpiecznikowej 

do każdej oprawy należy prowadzić po trzy przewody. Oprawy należy mocować na wysięgnikach w 

sposób wskazany przez producenta opraw, po wprowadzeniu do nich przewodów zasilających i 

ustawieniu ich w położenie pracy. Tabliczki bezpiecznikowe należy montować na uchwytach 

wykonanych z płaskownika stalowego przyspawanego do słupów. Oprawy powinny być mocowane w 

sposób trwały, aby nie zmieniały swego położenia pod wpływem warunków atmosferycznych i parcia 

wiatru dla II i III strefy wiatrowej. 

 

5.8. Montaż opraw oświetleniowych na słupach linii energetycznych 

 

Montaż opraw na wysięgnikach należy wykonać przy pomocy samochodu z balkonem. Każdą 

oprawę przed zamontowaniem należy podłączyć do sieci i sprawdzić jej działanie (sprawdzanie 

zaświecenia się lampy). 

Oprawy montować po uprzednim wciągnięciu przewodów zasilających do wysięgników. 

Należy stosować przewody typu YDY. Do połączenia oprawy z przewodem AsXSn należy zastosować 

zaciski przebijające izolację. Oprawy należy montować na wysięgnikach w sposób wskazany przez 

producenta opraw po wprowadzeniu do nich przewodów zasilających i ustawieniu ich w położeniu 

pracy. 

Oprawy zabezpieczyć gniazdem bezpiecznikowym napowietrznym z wkładką topikową 4A. W 

przypadku słupów oświetleniowych napowietrznych zasilonych dwustronnie linią kablową oprawy 

zasilać z pod tabliczek bezpiecznikowych słupowych mocowanych w skrzynce z tworzyw sztucznych 

przytwierdzonej za pomocą konstrukcji mocujących do boku słupa. Wyprowadzenie przewodu YDY 

dla zasilenia oprawy prowadzić po boku słupa w rurze osłonowej PCV. 

Oprawy powinny być mocowane w sposób trwały, aby me zmieniały swego położenia pod 

wpływem warunków atmosferycznych i parcia wiatru dla II i III strefy wiatrowej. 

 

5.9. Układanie kabli 

 

Kable należy układać w trasach wytyczonych przez fachowe służby geodezyjne. Układanie 

kabli powinno być zgodne z normą PN-76/E-05125. Kable powinny być układane w sposób 

wykluczający ich uszkodzenie przez zginanie, skręcanie, rozciąganie itp. Temperatura otoczenia przy 

układaniu kabli nie powinna być mniejsza niż 0oC. Kabel można zginać jedynie w przypadkach 

koniecznych, przy czym promień gięcia powinien być możliwie duży, jednak nie mniejszy niż 10-krotna 

zewnętrzna jego średnica. 



Bezpośrednio w gruncie kable należy układać na głębokości 0,7 m z dokładnością ± 5 cm. Jako 

ochronę przed uszkodzeniami mechanicznymi, wzdłuż całej trasy, kabel należy układać w rurach 

osłonowych o średnicy nie mniejszej niż 75 mm. 

Przy skrzyżowaniu z innymi instalacjami podziemnymi lub z drogami, kabel należy układać w 

przepustach kablowych. Przepusty powinny być zabezpieczone przed przedostawaniem się do ich 

wnętrza wody i przed ich zamuleniem. W miejscach skrzyżowań kabli z istniejącymi drogami o 

nawierzchni twardej, zaleca się wykonywanie przepustów kablowych metodą wiercenia poziomego, 

przewidując po jednym przepuście rezerwowym na każdym skrzyżowaniu. Przepust pod drogami 

wykonywać na głębokości 1m. 

Kabel ułożony w ziemi na całej swej długości powinien posiadać oznaczniki identyfikacyjne. 

Zaleca się przy słupach oświetleniowych i przepustach kablowych pozostawienie 2-metrowych zapasów 

eksploatacyjnych kabla. Po wykonaniu linii kablowej należy pomierzyć rezystancję izolacji 

poszczególnych odcinków kabla induktorem o napięciu nie mniejszym niż 2,5 kV, przy czym 

rezystancja nie może być mniejsza niż 20 omów/m. 

 

5.10. Prowadzenie kabla po słupie betonowym 

 

Kable prowadzone po słupach należy ochronić rurą osłonową odporną na działanie promieni 

słonecznych na wysokość 3m od poziomu gruntu. Powyżej 3 m kabel należy prowadzić bezpośrednio 

po słupie bez dodatkowej osłony. Połączenie kabla z linią napowietrzną wykonać poprzez zaciski 

odgałęźne. W przypadku odgałęzienia linii izolowanej od linii gołej stosować zaciski odgałęźne 

jednostronnie przebijające izolację, a w przypadku dwóch linii izolowanych stosować zaciski 

obustronnie przebijające izolację. 

Dopasować zaciski do odpowiedniego przekroju i rodzaju Żyły. W miejscach gdzie wymagane 

jest połączenie przewodów aluminiowego z miedzianym, dodatkowo stosować ochronniki 

przepięciowe. Montaż prowadzić zgodnie z rysunkiem projektowym i SST. 

 

5.11. Układanie przepustów kablowych 

 

Przepusty kablowe należy wykonywać z rur AROT o średnicy wewnętrznej nie mniejszej 

niż 100 mm dla kabli do 1 kV i 150 mm dla kabli powyżej 1 kV. Przepusty kablowe należy układać w 

miejscach, gdzie kabel narażony jest na uszkodzenia mechaniczne. W jednym przepuście powinien być 

ułożony tylko jeden kabel; nie dotyczy to kabli jednożyłowych tworzących układ wielofazowy i kabli 

sygnalizacyjnych. 

Głębokość umieszczenia przepustów kablowych w gruncie, mierzona od powierzchni terenu do 

górnej powierzchni rury, powinna wynosić co najmniej 70 cm - w terenie bez nawierzchni i 100 cm od 

nawierzchni drogi (niwelety) przeznaczonej do ruchu kołowego. Minimalna głębokość umieszczenia 

przepustu kablowego pod jezdnią drogi może być zwiększona, gdyż powinna wynikać z warunków 

określonych przez zarząd drogowy dla danego odcinka drogi. 

W miejscach skrzyżowań z drogami istniejącymi o konstrukcji nierozbieralnej, przepusty 

powinny być wykonywane metodą wiercenia poziomego, przewidując przepusty rezerwowe dla 

umożliwienia ułożenia kabli dodatkowych lub wymiany kabli uszkodzonych bez rozkopywania dróg. 

Pod urządzenie przepustowe wykonać wykopy pionowe. Miejsca wprowadzenia kabli do rur powinny 

być uszczelnione nasmołowanymi szmatami, sznurami lub pakułami, uniemożliwiającymi 

przedostawanie się do ich wnętrza wody i przed ich zamuleniem. 

 

5.12. Montaż odgromników 

 

Kabel na słupie bądź końce linii napowietrznej powinien być chronione od wyładowań 

atmosferycznych poprzez ograniczniki przepięć. Ogranicznik przepięć powinien być połączony z taśmą 

uziemiającą prowadzoną po słupie. 

 

5.13. Montaż przewodów izolowanych (AsXSn) 

 



Wiązkowe przewody izolowane należy rozciągać przy pomocy przeciągniętej wstępnie linki 

nylonowej opartej na rolkach montażowych zamocowanych do słupa w pobliżu uchwytów 

przelotowych lub narożnych. Przewód należy rozciągać na odcinku od słupa krańcowego do 

krańcowego lub odporowego. Przed przystąpieniem do rozciągania przewodów należy na słupach 

rozwiesić rolki tj. na słupach przelotowych i krańcowych rolki montażowe pojedyncze, a na narożnych 

podwójne. Następnie przez wszystkie rolki przeciągnąć linkę nylonową i przymocowana jej końcu 

opończę do mocowania przewodów. W opończę wsunąć koniec przewodu izolowanego o 

wystopniowanej długości Żył i przystąpić do jego rozciągania uważając aby nie dotknął ziemi oraz nie 

ocierał się o przeszkody terenowe. Po dociągnięciu przewodu do słupa krańcowego (lub odporowego) 

należy go zamocować w uchwycie końcowym na stałe. Dalsza kolejność prac to przystąpienie do 

naciągu przewodu za pomocą dynamometra. Dynamometr do pomiaru naciągu należy zamocować 

pomiędzy uchwytem (Żabką), a słupem krańcowym, do którego prowadzony jest naciąg. Naciąg należy 

dobierać z tabel zwisów podanych przez producenta przewodu do przyjętego naprężenia podstawowego, 

maksymalnej długości przęsła w naciąganej sekcji oraz temperatury przewodu w czasie montażu. Dla 

nowych przewodów należy stosować przeprężenie tj. naciąg lub zwis dobrać jak dla temperatury o 50C 

niższej od panującej w czasie montażu. Dla wyrównania zwisów w sekcji naciągowej dopuszcza się o 

20% przedprężenie, a po ich wyrównaniu naciąg należy zmniejszyć do wymaganego. Po dokonaniu 

naciągu i wyregulowaniu zwisów w poszczególnych przęsłach należy przewód izolowany przewiesić z 

rolek montażowych na uchwyty przelotowe lub narożne, a następnie zamontować uchwyty odciągowe 

na słupach krańcowych lub odporowych. Przy przekładaniu przewodu na uchwyty odciągowe należy 

powiększyć naciąg tak, aby po zwolnieniu Żabki (uchwytu naciągowego) siła naciągu była zgodna z 

odpowiednim założonym doborem. Przewód powinien być montowany przy pomocy samochodu 

specjalnego liniowego z platformą i balkonem. Do montażu przewodu zaleca się stosowanie haki i 

uchwyty przelotowe, haki i uchwyty odciągowe. Przy przekładaniu istniejących linii oświetleniowych 

AL na przebudowywane słupy należy stosować typowy osprzęt do linii klasycznych (konstrukcje typu 

KM wraz z izolatorami S- 80/2). Wszystkie prace montażowe wykonywać zgodnie z normą: PNE-76/E-

05105. Przyłącza mogę być wykonywane z każdego rodzaju słupa. Warunkiem wykonania przyłączy 

jest uwzględnienie obciążeń od nich pochodzących i działających na słup. Ze względu na ochronę 

drzewostanu zaleca się prowadzenie linii w taki sposób aby ewentualne wycinki drzew lub wynalezienia 

ograniczyć do niezbędnego minimum. Usunięcie drzew, krzewów, gałęzi może nastąpić jedynie po 

uzyskaniu zezwolenia właściciela nieruchomości i odpowiedniego organu gminy. W przypadku drzew 

i krzewów położonych na terenach wpisanych do rejestru zabytków zezwolenie takie wydawane jest 

przez Wojewódzkiego Konserwatora Zabytków. W przypadku prowadzenia linii przez tereny leśne 

należy stosować się odpowiednio do „Ustawy o ochronie gatunków rolnych i leśnych” Dz. U. nr 16 z 

1995r. oraz do normy PN-E-05100-1:1998 

 

5.14. Montaż rozłącznika i bezpieczników 

 

Rozłącznik służy w przypadku awarii podstawowego zasilania oświetlenia na przełączenie 

zasilania rezerwowego. Należy stosować rozłączniki w obwodach 3-fazowych 3 biegunowe. Rozłącznik 

należy montować do boku słupa poprzez odpowiednie konstrukcje mocujące oraz zgodnie z instrukcją 

podaną przez producenta. Bezpieczniki w liniach energetycznych napowietrznych winny być 

montowane trwale, aby nie zmieniały swego położenia pod wpływem warunków atmosferycznych i 

parcia wiatru dla II i III strefy wiatrowej. Zaleca się używania konstrukcji mocujących zapewniających 

trwały montaż do linii napowietrznej. 

 

5.15. Montaż ochrony przeciwporażeniowej 

 

W przypadku instalacji napowietrznej oświetleniowej stosować system TT polegający na 

połączeniu części przewodzących dostępnych z uziemieniem. Zaleca się wykonywanie uziomów 

prętowych z użyciem prętów stalowych Æ 20 mm, nie krótszych niż 2,5 m, połączonych bednarką 

ocynkowaną 25 x 4 mm. Łączenie bednarki należy wykonać przez spawanie. Uziom z zaciskami 

ochronnymi znajdującymi się w słupach oświetleniowych należy łączyć przewodami uziomowymi o 

przekrojach nie mniejszych od przekroju uziomu poziomego. 

W przypadku instalacji kablowej oświetleniowej stosować system TNS, który polega na 



połączeniu części przewodzących dostępnych z uziemionym przewodem ochronnym PE 

powodującym w warunkach zakłóceniowych odłączenie zasilania. 

Zaleca się wykonywanie uziomu poziomego z użyciem bednarki FeZn 25 x 4. 

Łączenie bednarki należy wykonać przez spawanie. 

Uziom z zaciskami ochronnymi znajdującymi się w słupach oświetleniowych 

należy łączyć przewodami uziomowymi o przekrojach nie mniejszych od przekroju uziomu 

poziomego. 

 

5.16. Demontaż i ponowny montaż tablic informacyjnych 

 

Tablice informacyjne oraz znaki ostrzegawcze znajdujące się na słupach oświetleniowych i 

energetycznych zakwalifikowanych do procesu demontażu, należy zachowując wszelakie 

środki ostrożności zdemontować a następie w właściwy sposób zabezpieczyć. 

Po zakończeniu prac ziemnych, tablicę ponownie zamontować na słupie na identycznej 

wysokości . 

 

5.17. Demontaż napowietrznej linii oświetleniowej i elementów oświetlenia 

 

Wykonawca ma obowiązek wykonania demontaży wszystkich urządzeń oświetleniowych 

linii napowietrznych zgodnie z dokumentacją projektową. Demontaże należy 

przeprowadzać w możliwie taki sposób aby nie powodować zniszczenia materiałów 

przewidzianych do demontażu. Zdemontowane materiały należy transportować w sposób 

bezpieczny chroniący przed nadmiernym zniszczeniem. Zasady transportu omówiono w 

pkt. 4 niniejszej specyfikacji. 

W przypadku niemożności zdemontowania elementów oświetleniowych bez ich 

uszkodzenia, Wykonawca powinien powiadomić o tym Inspektora Nadzoru i uzyskać od 

niego zgodę na jej uszkodzenie lub zniszczenie. 

 

6. KONTROLA JAKOŚCI ROBOT 

 

6.1. Ogólne zasady kontroli jakości robot 

 

Ogólne zasady kontroli jakości robot podano w OST D-M-00.00.00 „Wymagania 

ogólne” pkt 6. 

 

6.2. Wykopy pod słupy, kable 

Lokalizacja, wymiary i zabezpieczenie ścian wykopu powinno być zgodne z 

dokumentacją projektową. 

Po zasypaniu słupów linii napowietrznej lub kable należy sprawdzić wskaźnik 

zagęszczenia gruntu wg p. 5.2 oraz sprawdzić sposób usunięcia nadmiaru gruntu z wykopu. 

6.3. Słupy oświetleniowe napowietrzne 

Elementy słupów oświetleniowych powinny być zgodne z dokumentacją 

projektową i BN-79/9068-01. 

Słupy oświetleniowe, po ich montażu, podlegają sprawdzeniu pod względem: 

− dokładności ustawienia pionowego słupów, 

− prawidłowości ustawienia wysięgnika i opraw względem osi oświetlanej jezdni, 

− jakości połączeń przewodów bądź kabli 

− jakości połączeń śrubowych słupów, wysięgników i opraw, 

− stanu antykorozyjnej powłoki ochronnej wszystkich elementów. 

 

6.4. Linia kablowa 

 

W czasie wykonywania i po zakończeniu robot kablowych należy przeprowadzić 

następujące pomiary: 

− głębokości zakopania kabla, 



− grubości podsypki piaskowej nad i pod kablem, 

− ułożenie rury ochronnej 

− rezystancji izolacji i ciągłości Żył kabla. 

Pomiary należy wykonywać co 10 m budowanej linii kablowej, za wyjątkiem pomiarów 

rezystancji i ciągłości Żył kabla, które należy wykonywać dla każdego odcinka kabla. Ponadto należy 

sprawdzić wskaźnik zagęszczenia gruntu nad kablem i rozplantowanie nadmiaru ziemi. 

 

6.5. Instalacja przeciwporażeniowa 

 

Po wykonaniu instalacji należy pomierzyć (przy zerowaniu) impedancje pętli zwarciowych oraz 

uziemienia dla stwierdzenia skuteczności zerowania oraz uziemienia. Wszystkie wyniki pomiarów 

należy zamieścić w protokole pomiarowym ochrony przeciwporażeniowej. 

 

6.6. Pomiar natężenia oświetlenia 

 

Pomiary należy wykonywać po upływie co najmniej 0,5 godz. od włączenia lamp. Lampy przed 

pomiarem powinny być wyświecone minimum przez 100 godzin. Pomiary należy wykonywać przy 

suchej i czystej nawierzchni, wolnej od pojazdów, pieszych i jakichkolwiek obiektów obcych, 

mogących zniekształcić przebieg pomiaru. Pomiarów nie należy przeprowadzać podczas nocy 

księżycowych oraz w złych warunkach atmosferycznych (mgła, śnieżyca, unoszący się kurz itp.). Do 

pomiarów należy używać 

przyrządów pomiarowych o zakresach zapewniających przy każdym pomiarze odchylenia 

nie mniejsze od 30% całej skali na danym zakresie. 

Pomiary luminancji należy wykonywać za pomocą kalibrowanego miernika 

luminancji, którego właściwości są dostosowane do celu pomiarowego. Należy wykonywać 

pomiary suchego odcinka ulicy. Pomiary luminancji należy przeprowadzać w polu w 

kierunku wzdłużnym rozważanej powierzchni między dwiema oprawami oświetleniowymi 

w tym samym rzędzie (po tej samej stronie ulicy), przy czym pierwsza oprawa powinna się 

znajdować w odległości 60m od obserwatora. Położenie miernika luminancji (obserwatora) 

powinno wynosić 1,5m nad powierzchnią ulicy. W kierunku poprzecznym miernik 

(obserwator) musi zajmować pozycję: 

- przy pomiarach średniej luminancji i całkowitej równomierności w połowie szerokości 

rozważanego pasa ruchu 

- przy pomiarach wzdłużnej równomierności na linii środkowej każdego pasa ruchu 

Rozmieszczenie punktów pomiarowych powinno być zgodne z rozmieszczeniem punktów 

siatki obliczeniowej załączonej w obliczeniach świetlnych. 

Pomiary należy wykonywać zgodnie z wymogami normy PN-EN 13201-4 

 

6.7. Zasady postępowania z wadliwie wykonanymi elementami robot 

Wszystkie materiały nie spełniające wymagań ustalonych w odpowiednich 

punktach SST zostaną przez Inspektora Nadzoru odrzucone. 

Wszystkie elementy robot, które wykazują odstępstwa od postanowień SST 

zostaną rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy. 

 

7. OBMIAR ROBOT 

 

7.1. Ogólne zasady obmiaru robot 

 

Ogólne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 „Wymagania ogólne” 

pkt 7. 

 

7.2. Jednostka obmiarowa 

Jednostką obmiarową dla linii jest metr, a dla słupów oświetleniowych jest sztuka. 

 

8. ODBIOR ROBOT 



 

8.1. Ogólne zasady odbioru robot 

 

Ogólne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 „Wymagania ogólne”,. 

Roboty uznaje się za wykonane zgodnie z dokumentacją projektową, SST i wymaganiami 

Inspektora Nadzoru, jeżeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 

dały wyniki pozytywne. 

 

8.2. Odbiór robot zanikających i ulegających zakryciu3 

 

Odbiorowi robot zanikających i ulegających zakryciu podlegają: 

− wykopy pod fundamenty i kable,, 

− ułożenie kabla z wykonaniem podsypki pod i nad kablem, 

− montaż uziomu szpilkowego 

 

8.3. Dokumenty do odbioru końcowego robot 

 

Do odbioru końcowego Wykonawca jest zobowiązany przygotować, oprócz 

dokumentów wymienionych w OST D-M-00.00.00 „Wymagania ogólne”: 

− geodezyjną dokumentację powykonawczą, 

− protokoły z dokonanych pomiarów skuteczności zerowania zastosowanej ochrony 

przeciwporażeniowej. 

 

9. PODSTAWA PŁATNOŚCI 

 

9.1. Ogólne ustalenia dotyczące podstawy płatności 

 

Ogólne ustalenia dotyczące podstawy płatności podano w OST D-M-00.00.00 

„Wymagania ogólne” pkt 9. 

 

9.2. Cena jednostki obmiarowej 

 

Cena 1 m linii kablowej lub 1 szt. słupów oświetleniowych obejmuje 

odpowiednio: 

− wyznaczenie robot w terenie, 

− dostarczenie materiałów, 

− wykopy pod fundamenty, kable, przepusty 

− wykonanie przepustów pod jezdnią 

− montaż fundamentów 

− zasypanie fundamentów i kabli, zagęszczenie gruntu oraz rozplantowanie lub 

odwiezienie nadmiaru gruntu, 

− montaż słupów, wysięgników, opraw, skrzynek podziału sieci i instalacji 

przeciwporażeniowej, 

− układanie rur ochronnych 

− układanie kabli z podsypką i zasypką piaskową oraz z folią ochronną, 

− podłączenie zasilania, 

− sprawdzenie działania oświetlenia z pomiarem natężenia oświetlenia, 

− sporządzenie geodezyjnej dokumentacji powykonawczej, 

− konserwacja urządzeń do chwili przekazania oświetlenia Zamawiającemu. 

 

10. PRZEPISY ZWIĄZANE 

 

10.1. Normy 

 

1. PN-80/B-03322 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Fundamenty 



konstrukcji wsporczych 

2. PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie 

wykonywania badań przy odbiorze 

3. PN-88/B-06250 Beton zwykły 

4. PN-88/B-30000 Cement portlandzki 

5. PN-90/B-03200 Konstrukcje stalowe. Obliczenia statyczne i projektowanie 

6. PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu 

7. PN-76/E-02032 Oświetlenie dróg publicznych 

8. PN-55/E-05021 Urządzenia elektroenergetyczne. Wyznaczanie obciążalności 

przewodów i kabli 

9. PN-75/E-05100 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i 

budowa 

10. PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i budowa 

11. PN-76/E-05105 Elektroenergetyczne linie napowietrzne 

12. PN-83/E-06305 Elektryczne oprawy oświetleniowe. Typowe wymagania i 

badania 

13. PN-79/E-06314 Elektryczne oprawy oświetleniowe zewnętrzne 

14. PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i 

powłoce polwinitowi na napięcie znamionowe nie 

przekraczające 6,6 kV. Kable elektroenergetyczne na napięcie 

znamionowe 0,6/1 kV 

15. PN-86/O-79100 Opakowania transportowe. Odporność na naraŻanie 

mechaniczne. Wymagania i badania 

16. BN-68/6353-03 Folia kalandrowana techniczna z uplastycznionego 

polichlorku winylu suspensyjnego 

17. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie 

18. BN-66/6774-01 Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. świr i 

pospółka 

19. BN-87/6774-04 Kruszywa mineralne do nawierzchni drogowych. Piasek 

20. BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania 

przy odbiorze 

21. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaźnika zagęszczenia gruntu 

22. BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne 

23. BN-79/9068-01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy konstrukcji 

wsporczych oświetleniowych i energetycznych linii 

napowietrznych 

10.2. Inne dokumenty 

24. Rozporządzenie Ministra Budownictwa i Przemysłu Materiałów Budowlanych w 

sprawie bezpieczeństwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot budowlano montażowych 

i rozbiórkowych. (Dz.U. Nr 13 z dn. 10.04.1972 r.) 

25. Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montażowych - Część 

V. Instalacje elektryczne, 1973 r. 

26. Rozporządzenie Ministra Przemysłu z dn. 26.11.1990 r. w sprawie warunków 

technicznych, jakim powinny odpowiadać urządzenia elektroenergetyczne w 

zakresie ochrony przeciwporażeniowej. (Dz.U. Nr 81 z dn. 26.11.1990 r.) 

27. Instrukcja zabezpieczeń przed korozją konstrukcji betonowych, nr 240, ITB 1982 

r. 

 


